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ADVERTENCIA

Este aparato esta concebido como un componente para ser integrado en un sistema. El
instalador debera colocar los medios de proteccidon necesarios para cumplir la normativa
de seguridad vigente. La instalacion debera realizarse sélo por personal cualificado. El
instalador asume toda la responsabilidad por la instalacion realizada y por su

funcionamiento.

Este aparato no podra ser utilizado para usos médicos ni para control de procesos que
engloben riesgo para las personas. Tampoco se prodra utilizar para el control del procesos
criticos o que impliquen riesgo de deterioro material del entorno controlado.

Selekron Microcontrol s.l. no sera responsable por nigun daio directo o indirecto derivado

del uso de este equipo.

La garantia del producto se extiende hasta dos afos después de la fecha de compra y
cubrira todo defecto de fabricacidon. Selekron reparara o, a su eleccidn, sustituira el
producto por uno nuevo si, tras su inspeccion, resulta defectuoso o no se ajusta a las
especificaciones de fabrica. Esta garantia estd siempre condicionada a la correcta
utilizacion del equipo y no cubre los dafios ocasionados por uso indebido, desgaste
normal, negligencia, instalacion inadecuada, apertura del equipo o reparacion no
autorizada, rayos o subidas de tensién y, en general, cualquier circunstancia no asociable
a un defecto de fabricacion en el producto. Para atender la garantia, el equipo debera
retornar a fabrica siguiendo el correcto procedimiento RMA. Sera imprescindible retornar el
equipo en su embalaje original o uno de similares caracteristicas de proteccién, junto ala
factura original de compra y un nimero RMA proporcionado por el soporte técnico. Este
numero RMA tendra una validez de 15 dias. El material para su revision por el servicio de
garantia debera ser enviado a fabrica con portes pagados.
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XIKRA200 es un médulo de monitorizacién y control a través de Ethernet para aplicaciones de

monitorizacion y automatizacién en entornos residenciales, comerciales e industriales.

Su servidor web permite visualizar el estado de las variables monitorizadas a través de un navegador
estandar, sin necesidad de un software especial. El acceso por comandos http, asi como el envio de
informaciéon en formato XML hacen posible la integracion del moédulo XIKRA200 en aplicaciones de

automatizacion y control en diversos campos como domética, control de procesos, seguridad, etc.

Ademas de permitir la visualizacidon de variables via web y la integracién en aplicaciones, XIKRA200 puede
realizar tareas de supervision de forma auténoma, ejecutando determinadas acciones (activar relés, enviar
email, etc.) ante la deteccion de algunos eventos, como cambios en las entradas, temperatura fuera de un
intervalo definido, tension de alimentacién por debajo de un determinado valor, o un equipo que no

responde a un ‘ping’.
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CARACTERISTICAS GENERALES:

» 2 entradas activas por cierre de contacto.

» 2 entradas optoacopladas con rangos de entrada de 5 a 30 V (corriente constante a 5 mA).

> 2 salidas arelé, de 5 A /250 Vac, de contactos conmutados.

» Conexion mediante bornas roscadas enchufables.

> 1 entrada analdgica con aislamiento galvanico (s6lo en modelos XIKRA200-0x). Rango de medida:
0-100 V (xikra200-02) 6 4-20 mA (xikra200-01).

» Sensor de temperatura integrado, con ajuste de consigna y generacion de alarma.

> Medida de tension de alimentacion, con ajuste de consigna y generacion de alarma.

» Avisador acustico.

> 18 LEDs para visualizacion de entradas, salidas, alarmas y estado.

» Conexion serie RS232 para configuracion y mantenimiento.

» Ethernet 10 Base T.

» Conexion RS485 half duplex (3 hilos).

» Servidor web para visualizacion, ajustes y control manual.

> Acepta comandos http para actuar sobre los relés.

» Acceso a las variables en formato XML para facilitar la integracién en aplicaciones.

> SNMP para gestion remota (en futuras versiones de firmware).

» Firmware actualizable.

> Alimentacién: 8 — 30 Vdc. Disponible médulo DC-DC aislado para alimentacién a 48 V.

» Consumo maximo modelo XIKRA200: 2,1 w.

» Consumo maximo modelos XIKRA200-0x: 2,5 w.

> Montaje en carril DIN 35 mm.

» Temperatura de funcionamiento: 0-60 °C.

» Dimensiones: 105x90x58 mm.

Podemos realizar adaptaciones especiales de este equipo, bajo especificaciones de cliente.

Contacte con Selekron si necesita una personalizacion del hardware o firmware.
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DESCRIPCION DEL MODULO XIKRA200

ENTRADA ANALOGICA

0 - 100 Vdc
AISLAMIENTO
GALVANICO

2 ENTRADAS ,
OPTOACOPLADAS 2 RELES
5A / 250V

2 ENTRADAS / &

NO AISLADAS \
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| | B
|
ETHERNET RS-485 RS-232 \
- ALIMENTACION
SENSOR 8 - 30 Vdc

TEMPERATURA

XIKRA200-02
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CARATULA FRONTAL

El frontal del aparato dispone de 18 LEDs para mostrar la siguiente informacion del estado del equipo:

® 4 LEDs para sefializar el estado de las entradas.

® 2 LEDs para indicar el estado de los relés.

® 6 LEDs para indicar diversos estados de aviso o alarma. Estos LEDs se pueden asignar a
través de web. Quedaran iluminados aunque desaparezca el estado de alarma que los activd y
se deberan apagar manualmente a través de web.

LED ‘PWR’. Indica que el aparato tiene alimentacion.

LED ‘LINK'. Indica presencia de red Ethernet.

LED ‘ACT'. Visualiza trafico en la red.

LED ‘RUN’. Parapadea con una cadencia de 1 segundo, indicando el correcto funcionamiento

del equipo.
® LED ‘DEF IP. Se ilumina cuando se restaura la configuracion de fabrica (pulsando
RESET>>SW2).

® LED ‘ALERT. Se ilumina siempre que alguno de los 6 LEDs de alarama esta iluminado.

Junto a cada LED indicador de entradas, salidas y alarmas hay un espacio para colocar un identificador,
mediante una etiqueta, o escribiendo con un rotulador indeleble.

Todas las conexiones estan claramente identificadas en la serigrafia del frontal para facilitar la instalcion.
Las entradas optoacopladas (IN3, IN4) estan marcadas con ‘0’ en el espacio para la etiqueta.

La entrada de alimentacion esta marcada como PWR, indicando la polaridad.

Los tres pulsadores utilizados para seleccionar diversas opciones de funcionamiento estan marcados con
flechas numeradas (1 a 3). La flecha '4' corresponde a un grupo de 3 jumpers utilizados para configuracion.
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PULSADORES Y JUMPERS DE CONFIGURACION

El equipo dispone de tres pulsadores y tres ‘jumpers’ utilizados para diversos modos de funcionamiento o
configuracion.

Los pulsadores estan sefalizados en la caratula con las flechas numeradas: ‘1’ (SW1) , 2" (SW2) y ‘3
(RESET).

El pulsador SW1 se utiliza para entrar en modo de actualizacién del firmware, como se explicara mas
adelante.
El pulsador SW2 sirve para recuperar la configuracion de fabrica.

El pulsador RESET reinicia el equipo.

El bloque de 3 jumpers (A, B y C) esta indicado mediante la flecha ‘4’. Junto a ellos se situa el sensor de
temperatura. Algunos de estos jumpers no tienen ninguna funcion en la actual versién del firmware y
serviran para seleccion de diversas opciones de configuracion en el futuro.

El jumper 'B', cuando esta instalado, permite visualizar el menu de configuracion por puerto serie en un PC

(ver el apartado de Instalacion y puesta en marcha),

C. L NN .
B o000

A

I_I R5232 U
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ALIMENTACION

El equipo se alimentara desde una fuente de alimentacion con una tensién comprendida entre 8 y 30 Vdc,
capaz de entregar 3 vatios de potencia. Dispone de proteccién contra inversién de polaridad.

Con una tensién de alimentacion de 24 V, la corriente de entrada es de 90 mA (105 mA en los modelos
XIKRA200-0x), con los 2 relés accionados.

La fuente utilizada debera estar sobredimensionada y ser capaz de entregar la corriente de pico necesaria
en el momento de la conexion, que puede ser muy superior a la nominal. Esto es especialmente importante

si se utiliza una fuente lineal de baja potencia y con una mala regulacién de carga.

FUENTE DE ALIMENTACION SFA02-15: 15 Vdc / 4,5 W

Un error en la polaridad no danara el equipo pero una tension de alimentacion continuada superior a 32 Vdc

puede ocasionar averias graves.

Si se necesita alimentar el médulo XIKRA200 con tensiénes de 48 Vdc (comunes en instalaciones de
telecomunicacion), esta disponible un convertidor DC/DC para instalacion en carril DIN, con rango de
entrada de 36 a 72 V y salida a 12 V. Este mddulo DC/DC entrega una potencia maxima de 10 W y ofrece

aislamiento galvanico entre entrada y salida. Referencia: SKM-DC481210.

Mediante un DC-DC aislado es posible alimentar al modulo XIKRA200 con tensiones de —48V, en instalaciones de
telecomunicacion
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ENTRADAS DIGITALES

La unidad dispone de cuatro entradas digitales con las siguientes caracteristicas:

» 2 entradas optoacopladas: Aceptan rangos de tension entre 5y 30 V. Disponen de una regulacién

activa que limita la corriente a 5 mA (+/- 10%), independientemente de la tension aplicada.

S mA

1 +
}‘5: H 5-30 V

ESQUEMA EQUIVALENTE

La entrada tomara un valor “1” al aplicar tension a sus terminales.

» 2 Entradas no aisladas: Activas por cierre de contacto (contacto seco). Se podran activar mediante
el cierre de un relé, un pulsador o un transistor NPN.

+5V +5V

IN 1 IN 1 — o
2

HFH 2

ESQUEMA EQUIVALENTE Y ACTIVACION MEDIANTE TRANSISTOR NPN Y MEDIANTE CIERRE DE UN CONTACTO

Si se activan las entradas mediante NPN, se deberan realizar las conexiones respetando la polaridad.

La entrada tomara un valor “1” al cerrar un contacto entre sus terminales.

La resistencia de contacto debera ser inferior a 100 Q para garantizar la deteccion. Si el control se realiza
mediente un transistor NPN, la caida base-emisor de éste debera ser inferior a 0,75 V.
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COMO CONVERTIR LAS 2 ENTRADAS DE CONTACTO SECO EN ENTRADAS OPTOACOPLADAS

Si se necesita dotar de aislamiento galvanico también a las 2 entradas de contacto seco (entradas 1y 2), se
podra utilizar un médulo aislador, como el modelo de 2 canales SKM-OPDRY-2CH, que proporciona un
aislamiento de 2500 V entre entrada y salida y se adapta a un carril DIN. Sus entradas aceptan tensiones
entre 5 y 30 V, y disponen de una limitacion activa de corriente a 5 mA. Cada una de las dos salidas
consiste en un contacto seco, sin potencial, que puede conectarse directamente a las dos bornas de las
entradas 1y 2 del médulo XIKRA200. Mediante el uso de un médulo SKM-OPDRY-2CH, las entradas 1y 2
tendran unas caracteristicas idénticas a las entradas 3 y 4 en lo referente a aislamiento, limitacion de la

corriente de entrada y rango de tension admitido.

LED 100 mA
+ L N
ENTRADA 1 % » @ ’
5 - 32 Vdc = |: 2k *\E -}E SALIDA 1
LED “"’\"‘:_
EwtRaDA 2 H_SCQ:) b
5 - 32 Vde ~ EE i *\%E SALIDA 2

MODULO AISLADOR DE 2 CANALES SKM-OPDRY-2CH, Y ESQUEMA EQUIVALENTE
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ENTRADAS ANALOGICAS
Los modelos XIKRA200-01 y XIKRA200-02 disponen de una entrada analégica con separacion
galvanica, marcada en la serigrafia como “AN 1”, con diversos rangos de medida segun modelo:

» 4-20 mA (XIKRA200-01). Resolucion: 12 bit.
» 0-100 V (XIKRA200-02). Resolucion: 12 bit.
» Consulte si necesita un rango personalizado para su aplicacion.

Un aislamiento galvanico en la entrada resulta interesante para proteger al equipo de tensiones peligrosas
que puedan estar presentes en el punto a medir, asi como para evitar bucles de retorno y ruidos que
podrian afectar a la medida. El aislamiento galvanico proporcionado en esta entrada es de 1000 V.

Esta entrada analdgica es accesible a través de SNMP, asi como a través de HTTP en formato XML. En la
web del equipo se mostrara su estado actualizado, con un retardo maximo de 1 segundo. En la versién
actual del firmware, esta entrada no esta integrada en el bucle de deteccién de eventos, por lo que no

permite generar alarmas.

1. ENTRADA DE 4-20 mA en modelo XIKRA200-01.
Se podran conectar sondas pasivas o activas. El médulo genera internamente una tension de 22
Vdc (+/- 15%) con limitacién de corriente a 30 mA, para proteccion, que permitira alimentar sondas

pasivas. Las sondas pasivas se conectaran entre los terminales | (entrada) y V+ (+22V).
Si se conectan sondas activas, la conexion se realizara entre las bornas | (entrada) y 0 (0 V).

APLICACIONES:

e Monitorizacién de procesos, en general.

2. ENTRADA DE 0-100 Vdc en modelo XIKRA200-02.
Se trata de una entrada de tension, con rango de 0-100 Vdc. Se conectara a las bornas “+” y “-”,
conectando la malla del cable a la borna “S”, si se utiliza cable apantallado. La impedancia de

entrada es de 100 KQ. El valor medido se mostrara en la web en milivoltios.

APLICACIONES:
e Monitorizacion remota de tension de baterias en sistemas de alimentacion ininterrumpida de

-48 V, en equipos de telecomunicacion.
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SALIDAS DE POTENCIA

El médulo dispone de 2 salidas de potencia a relé, de contactos conmutados, que permiten ser cableadas

como ‘normalmente abierto’ (conexiones C y NO) o ‘normalmente cerrado’ (conexiones C y NC). Dichos

contactos soportan corrientes de 5 A a 250 Vac (con carga resistiva).

Para cumplir la normativa de seguridad, se deberan instalar fusibles de proteccion de 5A en las salidas de

potencia.

Para aumentar la vida util de los relés, especialmente si se controlan cargas reactivas, es recomendable instalar

elementos supresores de chispa, asi como varistores entre los contactos del relé.

CONTROL SALIDA IEC 2 MEDIANTE RELE 2

CONTROL SALIDA IEC 1 MEDWANTE RELE 1

SALIDE 230 Vac
PARA ALIMENTACION DEL MODULD DE CONTROL

A

W

| 17

. | ::;:“ﬂhﬂ-ﬂ?;nl . ﬂ

EMTRADAIEC 230 Vs

SALDAIECZ SALIDAIECH

NN

+15 Ve

ETHERMET

CONTROL DE DISPOSITIVOS CON CONEXION IEC320 MEDIANTE XIKRA200 Y EL MODULO INTERFACE SKM-IECDS-2P

XIKRA200 Version del manual: 1.1

Septiembre 2009

pagina 12 de 28



SENSOR DE TEMPERATURA

El equipo integra un sensor de temperatura con una precision de +/- 3 °C que puede ser usado para medir la
temperatura ambiente, por ejemplo, dentro del armario eléctrico donde esté alojado. Dicho sensor puede ser
configurado para accionar relés o enviar un email si se detecta una temperatura fuera del rango establecido.
Los umbrales y acciones asociadas se configuran a través de web.

La variable 'temp' (en la tabla xml) contiene el valor del sensor interno de tempertura.

El calor generado por el equipo puede alterar la medida del sensor si éste queda situado en la trayectoria de
evacuacion del calor. Para minimizar este error es necesario que el equipo esté instalado en posicion vertical,
situando el sensor (ubicado junto al conector RS232) hacia el lado inferior.

DETECCION DE LA TENSION DE ALIMENTACION

Es posible monitorizar la tensién a la que esta alimentado el aparato con una precision de +/- 2 %, y
visualizarla en web, asi como recoger este valor desde otra aplicacion mediante la lectura de la variable ‘Vin’
en la tabla xml.

También es posible configurar varias acciones que se ejecutaran si dicha tensién baja de un valor
seleccionado, como enviar un email o accionar un relé. Esto resulta de utilidad en instalaciones con bateria
de apoyo en la alimentacion, para detectar el estado de carga de la bateria ante un fallo en el suministro

eléctrico.
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COMUNICACION RS-232

La conexién RS232 se utiliza para propositos de diagnéstico y configuracion, asi como para la actualizacion
del firmware.

En el conector DB9H estan disponibles 3 sefiales (RX, TX, GND). Se utiliza un cable prolongador DBOM-
DB9H para la conexién del equipo a un PC.

CONEXION ETHERNET

Para la conexion ethernet se dispone de un conector RJ45 (10 BASE T, IEEE 802.3). Se instalara un cable
de red conectado a un hub o switch. Si se desea acceder al equipo desde el exterior de la LAN, sera
necesario configurar adecuadamente el firewall y el router, para permitir el acceso a la direccion IP y el
puerto asignados al médulo XIKRA200.

COMUNICACION RS485

El modulo dispone de un puerto RS485 half-duplex para ampliaciones futuras que permitira conectar otros
modulos de entrada/salida a distancias de hasta 1 Km mediante un cable de 3 hilos.

Para el bus RS485 se dispone de un conector enchufable de 5 vias. Tres de ellas corresponden a las lineas
A, B y GND. Las otras dos lineas pueden ser usadas para enviar alimentacion a determinados nodos
remotos mediante el mismo cable multifilar (por ejemplo, utilizando cable de bajo coste UTP, de 4 pares
trenzados) . Dicha alimentacion se introduce en el bus mediante el conector contiguo de 2 vias (Vbus IN)
Con un cable UTP cat 5 es posible superar distancias de 500 m. a velocidades de 56 Kbps.

El bus RS485 no esta soportado por la version actual del firmware.

S+ i

hdat- 2

& ; B0 o i 2

E—HRE 2 A 3

B 4

E—i e 2 5
—* o @& ]
th RS5485

Wy

ESQUEMA EQUIVALENTE

En un bus RS485 es necesario instalar una resistencia de terminacion en cada extremo del bus. Esto se

realiza instalando el jumper situado junto al conector RS485.
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ACTUALIZACION DEL FIRMWARE

Es posible actualizar el firmware del equipo para disponer de las Ultimas versiones. La actualizacion se

realiza a través del puerto serie de un PC.

Para proceder a la actualizacion del firmware se seguiran los siguientes pasos:

1.
2.
3.

Conectar el médulo xikra200 a un PC por medio de un cable serie DBOM-DB9H.

Pulsar el botén SW1 (marcado en la caratula con la flecha ”1”).

Pulsar y soltar el boton ‘RESET’ (flecha 3) manteniendo pulsado el boton SW1. El equipo habra
entrado en el modo de actualizacion.

Ejecutar la aplicacién ‘actualizar.exe’, y configurar el puerto COM que se esta utilizando.

‘Click’ en el botdon “Connect”. Aparecera el mensaje “Device found”, asi como el nUmero de serie y

modelo del equipo

Selekrun Firmware Update il

COM port: COMI1 j Connect

Product: Xikra200

Serial number:  A005200066 I e i
Current v 00.03

A seELEkRON Update fumware Right click for help

|| Device found. . COM1

6. Mediante el botén “Update firmware” seleccionar el archivo del nuevo firmware para comenzar el

NOTA:

preceso. La operacién tardara varios minutos. El progreso se visualizara en la esquina inferior
izquierda de la ventana (borrado, grabacion y verificacion).

Pulsar de nuevo el botén ‘RESET para que el equipo se reinicie con el nuevo firmware.

Después de actualizar el firmware puede ser necesario actualizar el contenido web.

Compruebe si es asi en las notas anexas a la version del firmware.
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ACTUALIZACION DE LA PAGINA WEB

La pagina web se puede actualizar a traves de FTP. Para ello iniciaremos una sesion FTP desde el
directorio donde esta ubicado el archivo que deseamos cargar, que tendra la extensién ' .bin .

Después de introducir las claves de usuario y contrasefia procederemos a subir el archivo.

o - |of x|
C=~>ftp

ftp> open 192.168.0.208

Conectado a 192.168.08.288.

220 Ready

Uzuario ¢192.168.0.200:(none>>: xikra
331 Password required

Contrasefia:

230 Logged in

ftp> put wehud_hin

2068 Ok

150 Transferring data...

226 Transfer Complete

ftp: 55656 hytes enviados en B.01 segundos 5565.60 a KBr/=s.

VALORES DE FABRICA.
Es posible recuperar los valores de fabrica si se olvida la configuracion actual del equipo.
Para volver a los valores de fabrica es necesario efectuar los siguientes pasos.
1. Pulsar el boton SW2 (marcado en la caratula con la flecha “2”).
2. Pulsary soltar el botén ‘RESET’ (marcado con la flecha “3”) manteniendo pulsado el botén SW2

durante 3 segundos.

Tras esta operacion se iluminara el LED ‘DEF IP’ y quedaran configurados los siguientes valores:
Direccién IP: 192.168.0.200

Gateway: 192.168.0.1

Mask: 255.255.255.0

Port: 80
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FUNCIONAMIENTO AUTONOMO COMO EQUIPO SUPERVISOR

XIKRA200 es un equipo capaz de supervisar las siguientes variables:

ENTRADAS DIGITALES (4).

TEMPERATURA , mediante el sensor integrado en el equipo.

TENSION DE ALIMENTACION.

OPERATIVIDAD DE UN EQUIPO REMOTO (comprueba si responde a un ‘PING’).

YV V V V

Cada una de estas variables puede activar una o varias de las posibles acciones:

Enviar un email.
Actuar sobre los relés.

Accionar un avisador acustico.

YV V V V

lluminar un LED en el frontal del equipo.
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INTEGRACION EN APLICACIONES

ACCESO A LAS VARIABLES EN FORMATO XML

Es posible obtener es estado de las variables del equipo en formato xml para una facil integracion en
aplicaciones.

Para ello se accedera por http a la direccién: http://192.168.0.200/xml.cgi (http://192.168.0.200:8080/xml.cgi
si se accede por el puerto 8080). El equipo devolvera una pagina con el contenido de sus variables internas
en formato XML, con la siguiente estructura:

<xikra200status>
<entradas> ( entradas digitales)
<in1>0</in1>
<in2>0</in2>
<in3>0</in3>
<in4>0</in4>
</entradas>
<reles> (' salidas de potencia)
<rele1>0</relel>
<rele2>0</rele2>
</reles>
<ledsalarma> ( LEDs senalizadores de alarma)
<ledla>0</led1a>
<led2a>0</led2a>
<led3a>0</led3a>
<led4a>0</led4a>
<led5a>0</led5a>
<led6a>0</led6a>
</ledsalarma>
<Vin>23.6</Vin> ( tension de alimentacion)
<temp>25.0</temp> ( sensor de temperatura)
<analogl1>0</analog1> (‘entrada analdgica externa en XIKRA200-01 y XIKRA200-02).
</xikra200status>

ACTUACION DE LOS RELES MEDIANTE COMANDOS http

El usuario puede modificar el estado de los relés directamente mediante 6rdenes http.

El formato de las érdenes http es el siguiente:

http://192.168.0.200/0?1?2 o  hitp://192.168.0.200:xxxx/0?1?2 Cambia de estado el relé 1.
http://192.168.0.200/072?2 o  http://192.168.0.200:xxxx/0?2?2 Cambia de estado el relé 2.

http://192.168.0.200/0?1?3 o  http://192.168.0.200:xxxx/0?1?3 Fuerza a 'ON' el relé 1.
http://192.168.0.200/0?27?3

(o]

http://192.168.0.200:xxxx/0?2?3 Fuerza a 'ON' el relé 2.

http://192.168.0.200/0?1?4 o  http://192.168.0.200:xxxx/0?1?4 Fuerza a 'OFF' el relé 1.
http://192.168.0.200/0?2?4 o  http://192.168.0.200:xxxx/0?2?4 Fuerza a 'OFF' el relé 2.

Donde 'xxxx'=puerto asignado. Si no se especifica ningun puerto, se asume el puerto 80 por defecto.
Estos comandos podran insertarse en un software para permitir al mismo el control del médulo XIKRA200.
Si se introducen manualmente en la barra de direcciones del navegador, se ejecutara la accién devolviendo

una péagina en blanco.
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INSTALACION Y PUESTA EN MARCHA:

Este equipo debera ser instalado dentro de un armario o envolvente de proteccidon. Nunca en intemperie.

LEA ATENTAMENTE EL MANUAL ANTES DE REALIZAR LA INSTALACION

Si el equipo va a conmutar tensiones superiores a 75 Vdc o 50 Vac, se debera sefializar adecuadamente la

presencia de dicha tension. Las salidas de potencia deberan disponer de fusibles de proteccion.

Conectar la alimentacion respetando la polaridad. Al alimentar el equipo se iluminara el LED ‘PWR’ y, de
forma intermitente, el LED ‘RUN’

El equipo se suministra con los siguientes valores de fabrica:
Direccion IP: 192.168.0.200

Gateway:  192.168.0.1

Mask: 255.255.255.0

Port: 80

Estos valores pueden ser modificados a través del puerto serie de un PC. Para ello, abra una ventana de

Hyperterminal con configuracién: 19200,8,N,1, sin control de flujo. Conecte el cable serie desde el mdédulo

XIKRA200 al PC y pulse la tecla 'M'. Aparecera un menu de configuracion desde el que podra modificar la

configuracion del equipo.

S5 XIKRAZ00 - HyperTerminal ] 4
Sechive Edicdén wer Lamar  Transferir Avuda
Dfe| =|5] oS
B
MENU DE CONFIGURACION
El puerto se modifica despues de un reset manual
1: Cambiar nombre: XIKRAZB0
Z2: Cambiar direccion IP: 192 .168.1.202 .
3: Cambiar puerto HTTP: 80 (8@)
4: Cambiar Gateway: 192 168.1.1.
9: Cambiar Mask: 299.255.0.0,
6: SALIR (Mecesario para guardar cambios)
Elija una opcion:
0:01:11 conectada ANST 19200 5-M-1 DESPLAZAR [may  |wom [Capturar [Tmprimic =
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Después de realizar los cambios es necesario pulsar la opciéon 6 (SALIR) para que éstos queden
grabados. Si se ha modificado el puerto, esta modificacion sélo sera efectiva después de un reset manual
del equipo ( pulsando el boton RESET 6 interrumpiendo momentaneamente la alimentacion).

Se puede dehabilitar la configuracién por puerto serie suprimiendo el jumper 'B'.

Conectar el equipo a un switch mediante un cable de red. Se debera iluminar el LED ‘LINK’ al detectar la

presencia de red.

Asegurese de tener configurado adecuadamente el router y firewall para permitir el acceso. La direccién IP
del médulo debera quedar dentro del rango de su LAN.

Desde el navegador |. Explorer, acceder la la direcciéon asignada. Ejemplo: http://192.168.0.200

Se cargara una pagina donde se visualizaran los valores de Tempertarura, tensién de alimentacion y estado
de las entradas y los relés. En los modelos que incorporan una entrada analdgica, también se visualizara su
valor.

Pulsando sobre ‘Configuracion’ se accede a otra pagina que permitira realizar todos los ajustes de conexion
(cambio de direccién IP, puerto, puerta de enlace, etc.). Asimismo, desde esta pagina se podran configurar

las diversas acciones de supervision que el equipo es capaz realizar.

A

NUNCA realice ninguna conexién con el equipo alimentado. Desconecte SIEMPRE Ila alimentacion mientras

esta manipulando las conexiones del equipo.

Cuando realice la conexion de las salidas de potencia, compruebe SIEMPRE la ausencia de tensiéon en las
lineas.
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VISUALIZACION DE LAS VARIABLES EN WEB

Accediendo a la direccion IP del médulo se cargara una pagina que permite visualizar el estado de las
entradas, los relés y el estado de los LEDs indicadores de alarma. También se visualizara el valor del
sensor de temperatura, la tension de alimentacién del equipo y el valor de la entrada analdgica (en los
modelos que disponen de esta entrada).

Mediante los botones RLY1 y RLY2 se podran conmutar los relés manualmente. Los botones LED1 a LED6
sirven para apagar los correspondientes LEDs si la alarma asociada los ha activado.

El contenido web se actualiza dinamicamente haciendo uso de CGI, y los cambios de estado de las

entradas o relés se visualizan de forma casi instatanea.

Archiva  Editar  Wer  Historial  Marcadores  Herramientas — Avuda

@ w C 2 B | P |http:,l',l'l':'JZ.lEuS.l.ZDZ,I'Index.htm 7 - | Q -|vahoo! Search -
|2 Mas visitados = | Olkimas nioticias
‘AUG ™ IY?v I Yahoo! Buscar j n Buscar | o Proteccidn total ‘ |
Xikra200-00. Pantalla de control
umlstatus Confiquracidn
| Temperatura | ¥ alimentacion | YV externa (*)
Entradas analdgicas
| 28.00c | 88V | Oomv
1 | 2 | 3(opTO) | 4(OPTO)
Entradas digitales
| on | | |
. | 1 | 2
RELES
| | ON
| 1+ | 2 | 3 | 4 | 5 | &6
LEDs de alarma
| | | ON | | |

Cambiar estado de Relés RLY 1 RLY 2
Apagar LEDs alarma LED 1 LED 2 LED 32 LED 4 LED 5 LED &

| Terminadno I? v

ASPECTO DE LA PAGINA DE CONTROL VISTA DESDE EL NAVEGADOR M. FIREFOX.
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CONFIGURACION

Desde la pagina de configuracion, es posible cambiar los valores de acceso, como direccion IP, puerto, etc.
Para ello se introducira el nuevo valor en la linea correspondiente y se pulsara el boton “CAMBIAR”.

Una excepcion es el cambio de puerto, que sélo sera efectivo después de realizar un reset manual.
Al comienzo de esta pagina también se visualiza el numero de serie del equipo, la direccion MAC vy la
version de firmware.

A continuacion se visualizara la tabla de configuracidon de eventos y de acciones a realizar, para configurar
el funcionamiento como supervisor auténomo.

Los eventos detectados estaran relacionados con las entradas digitales, el sensor de temperatura, la tensién
de alimentacion, o la ausencia de respuesta a un ‘PING’ realizado a otro equipo.

Las entradas digitales pueden generar un evento por las siguientes posibles situaciones:
» Flanco de subida: La entrada ha cambiado de ‘0’ a ‘1’.

Flanco de bajada: La entrada ha cambiado de ‘1’ a ‘0.

Cambio de estado.

Nivel alto. No se evaluara ningin cambio; sélo si el valor es “1°.

YV V V V

Nivel bajo. No se evaluara ningun cambio; sélo si el valor es ‘0’.

Para la entrada del sensor de temperatura, es posible definir valores de tempertaura minima y maxima, y
generar dos eventos al detectar, respectivamente:
» Temperatura superior a la maxima o fuera de intervalo entre minima y maxima.

» Temperatura inferior a la minima.

La medida de tension de alimentacién generara un evento si se detecta que la tension de alimentacion del
equipo cae por debajo del valor seleccionado. Los valores posibles cubren el rango de 8 a 23 V, en

intervalos de 1V.

Ausencia de respuesta ante un ‘PING’.
El equipo puede realizar una peticidon de respuesta (PING) a un maximo de 8 equipos de su LAN. Si uno de

ellos no responde, se generara una condicién de alarma.

Para cada uno de los eventos generados por las entradas, se pueden definir una o varias acciones:
Actuar sobre relé 1 (opciones: activar, desactivar, cambiar de estado, pulso alto, pulso bajo).
Actuar sobre relé 2 (opciones: activar, desactivar, cambiar de estado, pulso alto, pulso bajo).
Enviar un email.

Activar el avisador acustico que incorpora el equipo (opciones: sonido continuo o pulso de sonido)

YV V V V V

[luminar uno de los 6 LEDs de alarma.

Estas acciones no son excluyentes y se seleccionan simplemente marcando una casilla.
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archiva  Editar  Wer  Historial  Marcadores  Herramientas  Avuda

@ - - & |,_1 |http:mgz.lss.1.202;1:c-nﬁg.htm . |'I{v|~.fah-:.c.! Search )
|£| Mas visitados 5 | Dlkimas noticias
‘ﬂVG 'IY!vI\"ahnu:u! Buscar jnBuscar | = Prokeccion total |
1=
amistatus Control

Producto: XIKRAZOD

Rev. firmware:1.01 f 12 Oct 2008
Rev. web: 1.11 § Oct 2009

Numero de serie: PRO5Z00004
Direccion fisica: 00-50-C2-80-F0-04

NMombre del equipo:XIKRAZ200 Cambiar

IP:192.168.1.202 Cambiar

Gateway:192.168.1.1 Cambiar

Mask:255.255.0.0 Carmbiar

R

|
|
Puerto:80 | Cambiar
|
|

El puerto sdlo sera efectivo después de un RESET manual

Configuracién de Enviar Avisador | Indicador

luminoso

Entrada 1: | nivel alto j | ¥ = 1 ledl -
Entrada 2: | nivel alto | ] = M W I led? 'I
Entrada 3: | j | = ] ] IOFF "I
Entrada 4: | - ] = = = IOFF 'I
[

| superior temp. max j v = ] ] I led3 "'I
Temperatura:

| =l | | [oFF =]
[
Tension de alimentacidn: ] ] ] = IOFF 'I
I
Ip no responde: 7] = 7] 7] IOFF 'I

BORRAR CONFIGURACION DE EVENTOS

-
1| | »

| Terminado I? 4

Después de asociar las acciones a los eventos o entradas, se configurara el comportamiento de cada accién
o los parametros de funcionamiento. Para efectuar los cambios, sera necesario pulsar el botén

“Actualizar” del correspondiente bloque después de introducir cada uno de los valores.
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TEMPERATURA MIiNIMA Y MAXIMA

Se introduciran los umbrales superior e inferior para el sensor de temperatura.

TENSION DE ALIMENTACION
Se ajustara el valor, por debajo del cual se generara la condicion de alarma. Rango: 8-23 V.

‘PING’

Permite configurar las direcciones (hasta 8) a las que el equipo realizara una peticiéon de respuesta (PING).
También es posible definir el intervalo entre peticiones.

Si se ha producido una alarma debido a la ausencia de respuesta por parte de algun equipo, sera posible
realizar un reset del equipo interrumpiendo temporalmente la alimentacién, mediante uno de los relés
configurado en modo pulso. El parametro “Tiempo después de reset” define el tiempo que debe transcurrir

antes de que se vuelva a realizar un ‘PING’ tras la realizacién de un reset.

EMAIL

Para configurar el envio de email serd necesario introducir el nombre del servidor SMTP o su direcién IP, la
cuenta que aparecera como origen del email (normalmente debera ser una cuenta reconocida por el
servidor SMTP), y hasta tres cuentas a las que sera enviado el email

RELES
Las salidas de potencia ( RELES ) pueden ser configuradas ante la deteccién de un evento en los siguientes
modos:
» Accionar. El relé pasa a estado activado.
» Desactivar. El relé pasa a estado desactivado.
» Cambiar de estado. El relé tomara el valor opuesto al actual.
> Pulso alto. El relé se accionara durante el tiempo especificado y después se desactivara, quedando
en este estado. El tiempo maximo es de 9999 segundos.
» Pulso bajo. El relé se desactivara durante el tiempo especificado y después se activara, quedando
en este estado. El tiempo maximo es de 9999 segundos.

AVISADOR ACUSTICO
Sera posible generar un sonido continuo o un pulso de sonido de duracién determinada, entre 1 y 9999
segundos.

LEDs
Cada uno de los 6 LEDs de alarma situados en la parte central del equipo puede ser asignado a una
situacion detectada. Cuando se activan estos LEDs quedan iluminados hasta que se apagan manualmente

a través de web. Se podra acceder a su valor mediantes las variables “led1a” a “led6a” en la tabla xml.
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£} XIKRAZO0. Configuracion - Mozilla Firefox

=101 x|

Archivo  Editar Wer Historial Marcadores  Herramientas — Avuda

is O X o ||j|http:r;192.153.1.202;c-:nﬂg.htm

1':? - I Q '| yahoo! Search b

‘A.VG o I'Y?vl‘f‘ahou:u! Buscar j n Buscar | o Prateccidn total ||

CONFIGURACION DE EVENTOS

Configuraciéon temperatura
I eC
I oC

Temperatura maxima:

Actualizar |

Temperatura minima:

Configuracién tensién de alimentacién
Tensidn minima permitida: I "l '

Actualizar |

Configuracién ping saliente

Periodo: I vl sequndos
Mo de reintentos: I 'I

Tiempo después de reset: I vl minutos

Direccion IP {(1):

Direccion IP {(2):
Direccion IP {(3):

Direccian IP {(4):

pr—
e
F—
e

Direccion IP {5):
Direccidn IP {6):
Direccion IP {(7):

Direccian IP {(8):

Actualizar |

1

| Terminadao

La configuracion puede no funcionar correctamente con el navegador M. Firefox. Es recomendable utilizar

L.Explorer para configurar el equipo.

En modo de visualizaciéon, M. Firefox funciona correctamente.
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3 XIKRAZ00. Configuracidn - Mozilla Firefox -0 x|
Archivo  Editar  Wer  Historial  Marcadores  Herramientas  Awoda
(5 = O X & | | |http:,l',|'192.168.1.2D2,I'Cnnfig.htm v |Q '|‘|"ahon! Search 12
*AVG = I'Y.’v I Yahoo! Buscar j D Buscar | o Proteccitn total |

[

CONFIGURACION DE ACCIONES

Configuracién envio email

Direccidn origen:

Servidor smtp:

Direccidn destino {2 ):

|
|
Direccidn destino {(1): |
|
Direccidn destino {3 ): |

Actualizar |

Configuracién accién relé 1

Accidn: |Accinnarre|é j Tiempo de pulso: I segundos Actualizar |

Configuracién accién relé 2

Accidn: |Pu|su:| alto j Tiempo de pulso: |3 segundos Actualizar |

Configuracién avisador aclistico

Accidn: |Pu|5|:| de sonido j Tiempo: |2 sequndos Actualizar |

1 |

| Terminadao

*).

B

i
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ESPECIFICACIONES:

MODELOS: XIKRA200, XIKRA200-0x
PROCESADOR PIC18F87J60
ENVOLVENTE Lexan, UL94-V0
DIMENSIONES 105 x 90 x 58 mm.
FIJACION Carril DIN 35 mm.

Panel (mediante 3 tornillos)
T

‘ Min. ‘ Typ. ‘ Max. ‘ Unid. ‘ Condiciones
ALIMENTACION
Tension de entrada 8 32 \%
Potencia (mod. XIKRA200) 2,1 w Con los 2 relés activos
Potencia (mod. XIKRA200-0x) 2,5 w Con los 2 relés activos
ENTRADAS OPTOACOPLADAS
Tension de entrada 5 32 \%
Corriente de entrada 4,5 5 55 mA |5a32V,-25a+70°C (¥
Aislamiento 2500 \%
ENTRADAS NO AISLADAS
Resistencia de contacto 100 Q Para garantizar la deteccion
Caida Base-Emisor (activacion mediante NPN) 0,75 \% Para garantizar la deteccion
Corriente con contacto cerrado 5 mA | Resistencia=0 Q
ENTRADAS ANALOGICAS (mod. XIKRA200-0x)
Aislamiento 1000 \%
Resolucién 12 bit
Rango (mod. XIKRA200-01) 20 mA
Rango (mod. XIKRA200-02) 100 \Y
Rango (mod. XIKRA200-03) 10 \Y
SENSOR DE TEMPERATURA
Rango de medida -25 +85 °C *)
Error -2 +3 °C A 25 °C. Instalacion vertical.
Resolucién 0,5 °C
SALIDAS DE POTENCIA (RELE)
Tension 240 \%
Corriente en los contactos 0,005 5 A Carga resistiva
Corriente instantanea 15 A
Corriente de pico 10 A t<2seg.
Potencia controlable 1250 VA | Carga resistiva
Potencia para motor monofasico 0,37 Kw
Vida mecénica de los contactos 10 7 Ciclos | Sin carga
Vida a plena carga 300.000 | Ciclos | 5 A, Resistiva
AMBIENTE
Temperatura de operacion 0 +60 °C
Temperatura de almacenamiento -40 +85 °C
Humedad 5 90 % Sin condensacion

(*) Condiciones aplicables so6lo al parametro ensayado. Puede quedar fuera del rango de operacion del equipo.
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Busque la ultima version del manual en:
http://www.selekron.com/xikra200.htm

Podemos realizar adaptaciones especiales de nuestros productos, bajo especificaciones de cliente.

Contacte con nosotros si necesita una adaptacion especial de este equipo o un desarrollo
personalizado.

SELEKRON MICROCONTROL S.L.
Guadalajara ( Spain )
www.selekron.com
selekron@selekron.com
Tel: (+34) 949 254819
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